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نظام ألي لمعایرة وتعبئة الدواء

الجمھوریة الجزائریة الدیمقراطیة الشعبیة

Thème:

تصحیح الاختبار الثاني



:یحتوي ملف الدراسة على جزئیین 
.}12\5،  12\4،  12\3،  12\2،  12\1{الوثائق  :الملف التقني•
.}12\12،  12\11،  12\10،  12\9،  12\8،  12\7، 12\6{الوثائق :ملف الإجابة•

:الملف التقني

)11\2الوثیقة ( :وصف وتشغیل 1.
:    یقوم ھذا النظام بمعایرة و تعبئة قارورات الدواء حسب المراحل التالیة 

. التحضیر : المرحلة الأولى •
.  التعلیب : المرحلة الثانیة •
.  التغلیف : المرحلة الثالثة •



نظام آلي لمعایرة و تعبئة الدواء



: منتج محل الدراسة .1-2
.) 12\3الصفحة ( الذي یشتغل بمحرك كھربائي  MR2نقترح دراسة محرّك مخفـّـض 

:معطیات تقنیة .1-3
P:استطاعة المحرّك  = 2,4 Kw    ،N = 1000 tr / mn

:})7(,)6({: المتسننات الاسطوانیة ذات أسنان قائمة
m=2) : المودیول ( المقیاس التناسبي  mm   ،a = 58 mm، d6 = 32 mm

})8(,) 4({: المتسننات المخروطیة ذات أسنان قائمة 
m):   المودیول(المقیاس التناسبي  =2.5 mm ،Z8 = 70 dent، d4 = 35 mm



) 11\3الوثیقة ( : سیر الجھاز . 1-4
تنقل الحركة الدورانیة من المحرّك إلى البساط المتحرّك بواسطة مجموعة  

})7(,)6({مسننّات أسطوانیة ذات أسنان قائمة 
.})8(,)4({:و مسننّات مخروطیة ذات أسنان قائمة 

: العمل المطلوب . 1-5
: دراسة الإنشاء  -1-5-1
.12\7و   12\6أجب مباشرة على الوثائق :تحلیل وظیفي•

: تحلیل بنیوي •
.12\8أتمم الدراسة التصمیمیة الجزئیة مباشرة على الوثیقة :دراسة تصمیمیة جزئیة*
12\9أتمم الدراسة التعریفیة الجزئیة مباشرة على الوثیقة :دراسة تعریفیة جزئیة *



:دراسة التحضیر  -1-5-2
. 12\10أجب مباشرة على الوثیقة :تكنولوجیا وسائل الصنع *

.12\11أجب مباشرة على الوثیقة : )12(عقد المرحلة الخاص بصنع الغطاء*

.12\12أجب مباشرة على الوثیقة:دراسة الآلیات*



علب معبئة بالدواء و مغلفةأقراص: المادة  معایرة وتعبئة
الدواء

النظام الآلي

A-0 أتمم المخطط الوظیفي1-3-1

A- O

: التحلیل الوظیفي   1-3

أغطیة+ علب فارغة 

برمجة Wp +WEطاقة

ضبط التحكم



اندماجیة

متمحورة

اندماجیة

متمحورة

6/3

)1-11(\5

8\5

10-1)/4(

+  صامولة + خابور 
سند عمود

BCمدحرجتین 

) 21(اللوالب 

BCمدحرجتین 

: اتمم جدول الوصلات الحركیة التالي 

اسم الوصلة الوسیلةالرموزالقطع

Ǯ Ҡ ˽̸ Ǫ̤�ː ˡ˱؇ 1-5��Ǯ Ҡ ˽̸ Ǫ̤�ː ˡ˱؇:



:الرسم التخطیطي الحركي1-6
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: التحدید الوظیفي للأبعاد -4
:  على الرسم التالي"  Ja" أنجز سلسلة الأبعاد الخاصة بالشرط    -4-1
سجل على الجدول  التالي التوافقات المناسبة   -4-2

Ø1  ،Ø2  ،Ø3 و Ø4  الموجودة على الرسم التالي :
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Ǯ ˅̲̱ ˸ Ǫ�ː̟ ˷Ǫǵǳ 5-Ǯ ˅̲̱ ˸ Ǫ�ː̟ ˷Ǫǵǳ:

})7(,)6({: متسننات أسطوانیة ذات أسنان قائمة  5-1
:أتمم جدول الممیّزات التالي 

z6=d /6 ma=(d6+d7)/2r=z6/z7=d6/d7
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})8(,) 4({: متسننات مخروطیة  ذات أسنان قائمة  5-2
:أتمم جدول الممیّزات التالي 
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tg δ1 = Z4 / Z8 = d4 / d8
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: أحسب نسبة النقل الكلیة -5-3

rG = r6-7 x r4-8 = 8/21 x 1/5 = 8/105



N5 : حسب سرعة الخروج  -5-3

N5
= Nm x rG = 1000 x 8/105

= 76.19 tr/minN5

rG
= N5 / Nm :ومنھ

:إذن



الدراسة البنیویة–ب 
:الدراسة التصمیمیة الجزئیة 

.بواسطة مدحرجات ذات دحاریج مخروطیة ) 1(و الھیكل ) 5(تغییر الوصلة المتمحورة بین العمود •
.Aباستعمال خابور متوازي شكل ) 8(و العجلة المسنّنة ) 5(تغییر الوصلة الاندماجیة بین العمود •
) :13(و ) 12(تركیب الغطائین •
.  وصلة اندماجیة بواسطة براغي * 
.حمایة الجھاز باستعمال فاصل الكتامة ذات شفتین  * 
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